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4 ta rovnice nutna pro vypet zatizeni ndpravy => defortd podminka

piedpoklady: - tuhost ramu,ryby viadech gkolika 1 mm
- tuhost pneumatik, stlani viadech gkolika 10 mm
- tuhost pruzin, stteeni viadech gkolika 10 az 100 mm
- naklagni privésu vlivem nevyrovnaného zatizeni pogetrvénych &inka
pii brzdni max. 5° pop 10°
Urcete zatizeni naprav gimaloZzenéhoifvésu v gipac, Ze zadni dvojnaprava bude mit
napravy nes@azené
=> poddajnost ramu a stleni pneumatik zanedbame tuhost ramuc—=>
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jak prepcitat nové nezname seni pruzin y,, ys, Y. nasilyR,,R;,R.?
Dvé pruziny na ngpravu

platl, I?A = 2I:H(A EyA RB = 2|:kB [yB RC = 2|](C EyC
potom Re Ha+b) = Ry b + Re )
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(*)jde rovnice zjednusit (a+b)[R; =b[R, +alR.

feSeni 4 rovnic z toho 3nenulovych o 3 neznamych

0=0
R,+Rs =Q+G
(a+b)[R, +b[R;Qle+GLd

(a+b)R; =b[R, +alR.

da se pepsat oskliv:

1R, + 1[R, +1[R. =Q+G
(a+b)[R, + bR, +0[R. =Qle+Gd
-bR,+(a+b)(R; —alR. =0

nebo hezky do maticeA * vektorR = vektorQD_i =Q neboli:

1 1 1| |R4 Q+G
atb b 0 |[UR; |=|Qle+GLd
-b a+b -a||R. 0

areSit ritne feba gaussovo elimitai metodou nebo numerickieba jakobiho metodou

vysledek Ra = 19500 [N] , Rb = 19715 [N], Rc= 391N]

* predpoklad Ze vSechny napravy maji stejné odprukeili (snazsi vyrob a provozu jsou
vetSinou vSechna kola, napravyupiny i tlumice totozené)

V animaci jsou vysledky pro silu na kolo tedy F&Z0 [N] , Fb = 9858 [N], Fc= 9598 [N]
% sily v napra¥ a vysledky pro sily v pruzénkteré jsou mensi o hmotnost kol a napravy
ktera byla uvazovana 450kg (plati pro stani pélast kmifi a jizdu rovnordnou rychlosti )



